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M5r.  Eksploatacja, diagnostyka i konserwacja urządzeń i systemów robotyki – KLASA 4E

Wymagania programowe Uwagi o realizacji

Uczeń potrafi: 

dopuszczająca

Uczeń potrafi:

dostateczna

Uczeń potrafi:

ocena dobra

Uczeń potrafi:

bardzo dobra

Uczeń potrafi:

celująca

dobierać oprogramowanie kontro-
lujące pracę urządzeń i systemów
robotyki

zainstalować oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zastosować zasady 
bezpieczeństwa podczas 
uruchamiania urządzeń i 
systemów robotyki

rozpoznać materiały eksploatacyj-
ne, elementy, podzespoły i zespo-
ły urządzeń i systemów robotyki 
przeznaczone do konserwacji 

dobierać oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zainstalować oprogramowanie
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zastosować zasady bezpie-
czeństwa podczas uruchamia-
nia urządzeń i systemów ro-
botyki
rozpoznać materiały eksplo-
atacyjne, elementy, podze-
społy i zespoły urządzeń i 
systemów robotyki przezna-
czone do konserwacji 

uruchomić oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

przeprowadzić testowe uru-
chomienie poszczególnych 
podzespołów systemu roboty-
ki w celu potwierdzenia stanu 
technicznego.

określić stan techniczny urzą-
dzeń i systemów robotyki 
przed rozpoczęciem pracy 
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentacji tech-
nicznej

dobierać oprogramowanie kon-
trolujące pracę urządzeń i sys-
temów robotyki

zainstalować oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zastosować zasady bezpie-
czeństwa podczas uruchamia-
nia urządzeń i systemów robo-
tyki
rozpoznać materiały eksploata-
cyjne, elementy, podzespoły i 
zespoły urządzeń i systemów 
robotyki przeznaczone do kon-
serwacji 

uruchomić oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

przeprowadzić testowe urucho-
mienie poszczególnych podze-
społów systemu robotyki w 
celu potwierdzenia stanu tech-
nicznego
określić stan techniczny urzą-
dzeń i systemów robotyki 
przed rozpoczęciem pracy 
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentacji tech-
nicznej.

dobierać oprogramowanie kon-
trolujące pracę urządzeń i sys-
temów robotyki

zainstalować oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zastosować zasady bezpie-
czeństwa podczas uruchamia-
nia urządzeń i systemów robo-
tyki
rozpoznać materiały eksploata-
cyjne, elementy, podzespoły i 
zespoły urządzeń i systemów 
robotyki przeznaczone do kon-
serwacji 

uruchomić oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

przeprowadzić testowe urucho-
mienie poszczególnych podze-
społów systemu robotyki w 
celu potwierdzenia stanu tech-
nicznego
określić stan techniczny urzą-
dzeń i systemów robotyki 
przed rozpoczęciem pracy 
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentacji tech-
nicznej
ocenić działanie urządzeń i 

dobierać oprogramowanie kontro-
lujące pracę urządzeń i systemów
robotyki

zainstalować oprogramowanie 
kontrolujące pracę urządzeń i 
systemów robotyki

zastosować zasady bezpieczeń-
stwa podczas uruchamiania urzą-
dzeń i systemów robotyki.

rozpoznać materiały eksploatacyj-
ne, elementy, podzespoły i zespo-
ły urządzeń i systemów robotyki 
przeznaczone do konserwacji 

uruchomić oprogramowanie kon-
trolujące pracę urządzeń i syste-
mów robotyki

przeprowadzić testowe urucho-
mienie poszczególnych podze-
społów systemu robotyki w celu 
potwierdzenia stanu techniczne-
go.

określić stan techniczny urządzeń
i systemów robotyki przed rozpo-
częciem pracy zgodnie z zakre-
sem przewidzianym w dokumen-
tacji technicznej.

ocenić działanie urządzeń i syste-



ocenić działanie urządzeń i 
systemów robotyki na etapie 
uruchamiania oprogramowania
kontrolującego pracę tych 
urządzeń i systemów.

analizować dokumentację 
techniczną w zakresie urucha-
miania urządzeń i systemów 
robotyki.
 
określić zakres możliwych re-
gulacji urządzeń i systemów 
robotyki.

odczytać komunikaty z urzą-
dzeń monitorujących pracę 
urządzeń i systemów robotyki

systemów robotyki na etapie 
uruchamiania oprogramowania
kontrolującego pracę tych 
urządzeń i systemów
analizować dokumentację 
techniczną w zakresie urucha-
miania urządzeń i systemów 
robotyki 
określić zakres możliwych re-
gulacji urządzeń i systemów 
robotyki
odczytać komunikaty z urzą-
dzeń monitorujących pracę 
urządzeń i systemów robotyki

uruchomić bloki funkcjonalne 
urządzeń i systemów robotyki 
w określonej kolejności

uruchomić urządzenia i syste-
my robotyki zgodnie z doku-
mentacją techniczną
przeprowadzić regulacje urzą-
dzeń i systemów robotyki na 
etapie uruchamiania

uruchamiać falowniki 
pracujące w systemach 
robotyki

ocenić i skontrolować pracę re-
gulowanych elementów na eta-
pie uruchamiania urządzeń i 
systemów robotyki
rozpoznać stan urządzeń na 
podstawie komunikatów z 
urządzeń monitorujących pra-
cę urządzeń i systemów robo-
tyki

oceniać prawidłowość reakcji 
urządzeń i systemów robotyki 

mów robotyki na etapie urucha-
miania oprogramowania kontrolu-
jącego pracę tych urządzeń i sys-
temów.

analizować dokumentację tech-
niczną w zakresie uruchamiania 
urządzeń i systemów robotyki.
 
określić zakres możliwych regula-
cji urządzeń i systemów robotyki.

odczytać komunikaty z urządzeń 
monitorujących pracę urządzeń i 
systemów robotyki

uruchomić bloki funkcjonalne 
urządzeń i systemów robotyki w 
określonej kolejności

uruchomić urządzenia i systemy 
robotyki zgodnie z dokumentacją 
techniczną.

przeprowadzić regulacje urzą-
dzeń i systemów robotyki na eta-
pie uruchamiania

uruchamiać falowniki pracujące w
systemach robotyki

ocenić i skontrolować pracę regu-
lowanych elementów na etapie 
uruchamiania urządzeń i syste-
mów robotyki.

rozpoznać stan urządzeń na pod-
stawie komunikatów z urządzeń 
monitorujących pracę urządzeń i 
systemów robotyki

oceniać prawidłowość reakcji 



na komendy zadawane 
dokonać wymiany elementów i 
cieczy eksploatacyjnych urzą-
dzeń i systemów robotyki

zareagować na nieprawidłowo-
ści stwierdzone w czasie ob-
sługi urządzeń i systemów ro-
botyki

urządzeń i systemów robotyki na 
komendy zadawane.
 
dokonać wymiany elementów i 
cieczy eksploatacyjnych urządzeń
i systemów robotyki

zareagować na nieprawidłowości 
stwierdzone w czasie obsługi 
urządzeń i systemów robotyki

zastosować technikę 
komputerową do archiwizacji 
programów kontrolujących pracę 
urządzeń i systemów robotyki

zarchiwizować dokumentację 
dotyczącą wykonanych prac i 
czynności w zakresie regulacji

                                                                                                                                       Wykonał: Ryszard Zajkowski


