Szkolny plan nauczania dla oddziatéow: 4 E

ZAWOD: Technik robotyk
Numer zawodu: 311413
SZKOLA: Technikum piecioletnie
KLASY: 4E



M5r. Eksploatacja, diagnostyka i konserwacja urzadzen i systemoéw robotyki — KLASA 4E

Wymagania programowe

Uwagi o realizacji

Uczen potrafi:

dopuszczajaca

Uczen potrafi:

dostateczna

Uczen potrafi:

ocena dobra

Uczen potrafi:

bardzo dobra

Uczen potrafi:

celujaca

dobiera¢ oprogramowanie kontro-
lujgce prace urzgdzen i systemow
robotyKi

zainstalowac oprogramowanie
kontrolujgce prace urzgdzen i
systemow robotyki

zastosowaé zasady
bezpieczenstwa podczas
uruchamiania urzgdzen i
systemow robotyki

rozpozna¢ materiaty eksploatacyj-
ne, elementy, podzespoty i zespo-
ty urzadzen i systemow robotyki
przeznaczone do konserwacji

dobieraé¢ oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

zainstalowac oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

zastosowacé zasady bezpie-
czenstwa podczas uruchamia-
nia urzadzen i systeméw ro-
botyki

rozpoznaé¢ materiaty eksplo-
atacyjne, elementy, podze-
spoty i zespoty urzadzen i
systemow robotyki przezna-
czone do konserwac;ji

uruchomi¢ oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

przeprowadzi¢ testowe uru-
chomienie poszczegoélnych
podzespotéw systemu roboty-
ki w celu potwierdzenia stanu
technicznego.

okresli¢ stan techniczny urzg-
dzen i systemow robotyki
przed rozpoczeciem pracy
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentacji tech-
nicznej

dobiera¢ oprogramowanie kon-
trolujgce prace urzadzen i sys-
temow robotyki

zainstalowac oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

zastosowacé zasady bezpie-
czenstwa podczas uruchamia-
nia urzadzen i systeméw robo-
tyki

rozpoznaé¢ materiaty eksploata-
cyjne, elementy, podzespoty i
zespoly urzadzen i systemow
robotyki przeznaczone do kon-
serwacji

uruchomi¢ oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

przeprowadzi¢ testowe urucho-
mienie poszczegdinych podze-
spotow systemu robotyki w
celu potwierdzenia stanu tech-
nicznego

okresli¢ stan techniczny urza-
dzen i systemdw robotyki
przed rozpoczeciem pracy
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentacji tech-
nicznej.

dobieraé¢ oprogramowanie kon-
trolujgce prace urzadzen i sys-
temow robotyki

zainstalowac oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

zastosowacé zasady bezpie-
czenstwa podczas uruchamia-
nia urzadzen i systeméw robo-
tyki

rozpozna¢ materiaty eksploata-
cyjne, elementy, podzespoty i
zespoty urzagdzen i systemow
robotyki przeznaczone do kon-
serwagiji

uruchomié oprogramowanie
kontrolujgce prace urzadzen i
systemow robotyki

przeprowadzi¢ testowe urucho-
mienie poszczegodlnych podze-
spotéw systemu robotyki w
celu potwierdzenia stanu tech-
nicznego

okresli¢ stan techniczny urzg-
dzen i systemow robotyki
przed rozpoczeciem pracy
zgodnie z zakresem przewi-
dzianym w dokumentac;ji tech-
nicznej

oceni¢ dziatanie urzadzen i

dobiera¢ oprogramowanie kontro-
lujgce prace urzgdzen i systemow
robotyki

zainstalowac oprogramowanie
kontrolujgce prace urzgdzen i
systemow robotyki

zastosowaé zasady bezpieczen-
stwa podczas uruchamiania urza-
dzen i systemow robotyki.

rozpozna¢ materiaty eksploatacyj-
ne, elementy, podzespoty i zespo-
ty urzadzen i systeméw robotyki
przeznaczone do konserwacji

uruchomi¢ oprogramowanie kon-
trolujgce prace urzadzen i syste-
méw robotyki

przeprowadzi¢ testowe urucho-
mienie poszczegdlnych podze-
spotow systemu robotyki w celu
potwierdzenia stanu techniczne-

go.

okresli¢ stan techniczny urzgdzen
i systemow robotyki przed rozpo-
czeciem pracy zgodnie z zakre-
sem przewidzianym w dokumen-
tacji technicznej.

oceni¢ dziatanie urzadzen i syste-




oceni¢ dziatanie urzgdzen i
systemow robotyki na etapie
uruchamiania oprogramowania
kontrolujgcego prace tych
urzgdzenh i systeméw.

analizowa¢ dokumentacje
techniczng w zakresie urucha-
miania urzadzen i systemow
robotyki.

okresli¢ zakres mozliwych re-
gulacji urzgdzen i systeméw
robotyki.

odczyta¢ komunikaty z urzg-
dzen monitorujgcych prace
urzadzen i systeméw robotyki

systemow robotyki na etapie
uruchamiania oprogramowania
kontrolujgcego prace tych
urzadzen i systeméw
analizowa¢ dokumentacje
techniczng w zakresie urucha-
miania urzadzen i systemdéw
robotyki

okresli¢ zakres mozliwych re-
gulacji urzadzen i systemow
robotyki

odczyta¢ komunikaty z urzg-
dzen monitorujgcych prace
urzgdzenh i systeméw robotyki

uruchomi¢ bloki funkcjonalne
urzgdzenh i systeméw robotyki
w okreslonej kolejnosci

uruchomi¢ urzgdzenia i syste-
my robotyki zgodnie z doku-
mentacjg techniczng
przeprowadzi¢ regulacje urzg-
dzen i systemow robotyki na
etapie uruchamiania

uruchamia¢ falowniki
pracujgce w systemach
robotyki

ocenic¢ i skontrolowac prace re-
gulowanych elementéw na eta-
pie uruchamiania urzadzen i
systemow robotyki

rozpoznaé stan urzgdzeh na
podstawie komunikatow z
urzadzen monitorujgcych pra-
ce urzadzen i systemow robo-
tyki

oceniac prawidtowos¢ reakc;ji
urzadzenh i systeméw robotyki

mow robotyki na etapie urucha-
miania oprogramowania kontrolu-
jacego prace tych urzadzen i sys-
temow.

analizowaé¢ dokumentacje tech-
niczng w zakresie uruchamiania
urzadzen i systemow robotyki.

okresli¢ zakres mozliwych regula-
cji urzadzen i systemow robotyki.

odczyta¢ komunikaty z urzgdzen
monitorujgcych prace urzgdzen i
systemow robotyki

uruchomié¢ bloki funkcjonalne
urzadzen i systeméw robotyki w
okreslonej kolejnosci

uruchomié urzgdzenia i systemy
robotyki zgodnie z dokumentacjg
techniczna.

przeprowadzi¢ regulacje urzg-
dzen i systemow robotyki na eta-
pie uruchamiania

uruchamiaé falowniki pracujace w
systemach robotyki

oceni¢ i skontrolowac prace regu-
lowanych elementéw na etapie
uruchamiania urzgdzen i syste-
mow robotyki.

rozpoznaé stan urzgdzeh na pod-
stawie komunikatow z urzgdzen
monitorujgcych prace urzgdzen i
systemow robotyki

ocenia¢ prawidtowos¢ reakcji




na komendy zadawane urzgdzen i systemdw robotyki na
dokona¢ wymiany elementéw i | komendy zadawane.

cieczy eksploatacyjnych urzg-
dzen i systemow robotyki dokona¢ wymiany elementéw i
cieczy eksploatacyjnych urzgdzen

i systemow robotyki
zareagowac na nieprawidtowo-

Sci stwierdzone w czasie ob-
stugi urzadzen i systemow ro- | zareagowaé na nieprawidtowosci
botyki stwierdzone w czasie obstugi
urzadzen i systeméw robotyki

zastosowac technike
komputerowg do archiwizac;ji
programéw kontrolujgcych prace
urzgdzen i systeméw robotyki

zarchiwizowa¢ dokumentacje
dotyczaca wykonanych prac i
czynno$ci w zakresie regulaciji

Wykonat: Ryszard Zajkowski




